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Amputation transfémorale

- Marche avec une
prothese

- Mobilité affectée
(Samuelsson 2012) b Altérations de la cinématique des

- Patterns de marche X membres inférieurs et du fronc en

altérés et asymétries ; % dévers (Villa 2017)
(Carse 2020) s ; :

/Contexte

Marche normale
Balancement des bras
coordonné avec celui
des membres inférieurs
(Meyns 2013)

\_
Objectif
Comparer la coordination entre membres supérieurs et membres inferieurs lors de

la marche sur sol plat et sur devers d’une personne appareillée en transfémoral a
une personne non amputée

mqtériel/méfhode \ / Résultats \

Asymétrie du balancement des bras
- Fréquente dans les bilans cliniques
- Majorée en devers

- 1 amputé transfémoral droit équipé d'un c-leg [ = \ wwe | | |
vs un sujet non amputé 3o ) e
- Analyse 3D de la marche (Vicon® 8 caméras) . 4 prosichic sance phase
sur sol plat (FW) et sur dévers (CS) de10% g; ' - = -y
(jambe droite en amont) S / ’
- Calcul des angles et vitesses angulaires (plan = /
sagittal) puis des phases relatives continues sl >t oA .
(C:,R P) enfre : Fig.1: Moyenne des CRP LS,RH ss:.ct:;?ll; [;guche pour les 2 sujets dans
o EpOUle gOUChe, hanche droite (LS,RH) les conditions de marche sur sol plat et sur dévers
o Epaule droite, hanche gauche (RS,LH) / - Fue
] - i

CRPRSLH[)
\
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Discussion/Conclusion

‘ L'analyse des CRP indiquent une avance globale . R = y
des arficulations coté prothétique. De plus, elles = e et e
évoluent en fonction du type de sol chez le sujet W % w8 % W w W e
7 . . s Gait cycle [%)
OmpUTe’ COﬂTrOlremenT au SUJeT non OmpUTe' Fig. 2 : Moyenne des CRP RS,LH sur cycle gauche pour les 2 sujets dans

LO COﬂTrOinTe dU dévers engendre deS les conditions de marche sur sol plat et sur dévers
adaptations cinématiques chez I'amputé (Villg,

‘ 2017) et particulierement sur les articulations du = CRP symetriques ef proche de 0 pour chaque

coté sur chaque condition pour le sujet non

coté prothétique au vue de nos résultats. amputé
Le déphasage causé par I'épaule cobté = Sujet amputé sur sol plat moyenne des CRP de
prothétique s’accentue en dévers et corrobore -20° pour LS,RH et +33° pour RS,LH (avance
les difficultés observées en clinique dans ce type CERFIEINE €1 IS GO [Braisie|e]
d'environnement = Sujet amputé en dévers : moyenne de +103°

’ pour RS,LH (épaule coté prothétique trés en

avance parrapport a la hanche cété intact)
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